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1. Sicurezza
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Leggere attentamente e comprendere le seguenti istruzioni di sicu-
rezza prima di installare il dispositivo. Linstallazione del dispositivo
deve essere eseguita solo da personale tecnico competente e qualificato.
L'utilizzo quotidiano del dispositivo non € destinato a persone con capaci-
ta fisiche, sensoriali o mentali ridotte. L'utilizzo da parte dei bambini deve
essere supervisionato e inoltre vietato giocare con il dispositivo.
Questo dispositivo & destinato solo ed esclusivamente all’'uso per il quale
€ stata concepito, come indicato sul manuale d’uso dell’apparecchio, il
costruttore non pud essere ritenuto responsabile per danni dovuti ad un
uso improprio.
Linstallazione va eseguita secondo istruzioni del costruttore. Il mancato
rispetto di tali raccomandazioni pué compromettere la sicurezza dell’in-
tero sistema.
L'esecuzione dell'impianto elettrico d’alimentazione va eseguita nel ri-
spetto delle norme vigenti nel paese di installazione.
Prima di collegare il dispositivo all'alimentazione elettrica verificare
che il voltaggio sia corrispondente a quello indicato.
1l dispositivo & destinato all’installazione in ambienti interni ed asciutti,
non & consentita l'installazione in ambienti corrosivi e umidi. Per ogni
applicazione speciale si prega di consultare preventivamente il nostro
customer service tecnico.
Il prodotto non deve essere sottoposto a urti, cadute o vibrazioni. Non
lavare il dispositivo con getti d’acqua o detergenti. Non immergere in
acqua. Nel caso di guasto o di mal funzionamento, staccare la corrente
dall’interruttore generale e far intervenire un tecnico qualificato.
Per gli attuatori e accessori APRO che funzionano a 24V & obbligatorio
utilizzare un trasformatore di classe II ovvero trasformatori in cui la pro-
tezione contro la scossa elettrica non si basa unicamente sull’isolamento
principale ma anche su misure di sicurezza supplementari come l'isola-
mento doppio o rinforzato, non essendoci a disposizione misure quali la
messa a terra di protezione né potendo fare affidamento sulle condizioni
diinstallazione.
A In conformita con la responsabilita del produttore per i suoi prodot-
ti, le informazioni contenute in questo manuale e nelle corrispettive
istruzioni di montaggio e schemi elettrici di prodotto (informazioni uso
corretto, uso improprio, prestazioni del prodotto, manutenzione, obblighi
diinformazione e istruzione) devono essere rispettate. Il mancato rispet-
to esonera il produttore da ogni responsabilita legale.
Lo stoccaggio dei dispositivi in cantiere va effettuato rispettando tutte le
procedure che possano prevenire danni, polvere, umidita o contamina-
zione.
Master Italy S.R.L. non sara responsabile se verranno utilizzati attuatori o
accessori di terzi produttori con quelli APRO.
Verificare che le condizioni specificate nei dati tecnici, come temperatura
dell'ambiente e dati elettrici, siano rispettati sul sito di installazione.
Il gateway rispetta la direttiva RED (Modello A), LVD 2014/35/EU
e direttiva RoHS 2011/65/EU altre direttive e norme allegate nelle
Dichiarazioni di incorporazione e conformita CE.

2.Manutenzione e riparazione

Staccare l'alimentazione durante le operazioni di pulizia e manutenzione.
Nel caso di guasto o mal funzionamento, spegnere il dispositivo dall’in-
terruttore generale e far intervenire solo personale tecnico qualificato. Si
raccomanda che il dispositivo stesso, accessori, imballi, ecc. siano inviati
ad un centro per il riutilizzo ecologico come stabilito dalle leggi vigenti in
materia di riciclaggio dei rifiuti. Il dispositivo rispetta la normativa ROHS
ed e composto principalmente dai seguenti materiali: Alluminio, Zinco,
Ferro, Plastica di vario tipo, Rame. Smaltire i materiali in conformita con i
regolamenti locali sullo smaltimento.

3. Caratteristiche generali

Il Gateway consente di creare una rete Smart associando tra loro tutti i di-
spositivi connessi della gamma APRO. APRO NET PRO consente l'interfaccia-
mento di una rete LINbus di attuatori ad una rete Modbus, per operazioni di
monitoraggio e controllo. Non & compatibile con applicazione APRO, in quan-
to viene gestito dalla rete Modbus terza. Ogni gateway riporta la marcatura
come da direttiva 2006/42/CE ovvero contente nome commerciale, indirizzo
del fabbricante, corrente e tensione di funzionamento, simbolo RAEE, marca-
tura CE, marcatura RoHS range di temperatura di funzionamento e specifiche
input e output.

4. Installazione

Effettuare la procedura di installazione del dispositivo con trasformato-
re 24-230V D scollegato dalla rete!
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Collegare i cavi di tensione, +24V DC e Ground, ai numeri 1 e 2

della morsettiera superiore.

Ilcavo LIN, da collegare al numero 3 della morsettiera superiore,

¢ il cavo dei dati che va collegato a una dorsale che collega tutti

gli attuatori tra di loro e permette lo scambio delle informazioni

riguardo posizione e stato.

Il connettore inferiore serve per collegarsi alla rete ModBus ter-

za. Si consiglia di consultarsi con il gestore della propria rete per

integrare questo dispositivo.

5. Configurazione
I parametri di default relativi alla comunicazione Modbus del Gateway sono
riportati nella seguente tabella:

VALORE DI

PARAMETRO DEFAUT NOTE IMPOSTAZIONI

Indirizzo 0x10 (16 Registro Da 0x01 (1) a

Modbus decimale) 0x0100 OxF7 (247)
0=9600,

Baud-rate 19200 gig‘fgf 1=19200,
2=38400

. Registro 0=EVEN,
Parita Even (pari) 0x0102 1= NONE
Modalita RTU

Quindi, per modificare l'indirizzo, il baud-rate o la parita & necessa-
rio scrivere il nuovo valore nel registro corrispondente mediante la
funzione 06 (FC 0x06). In caso di modifica positivamente attuata, le
nuove impostazioni avranno effetto solamente al riavvio successivo,
spegnendo e riaccendendo il dispositivo. In caso di impostazione non
valida, verra restituito un codice di errore.

Per conoscere lo stato degli attuatori e disponibile la funzione 04 (FC
0x04 Read Input Registers) secondo la mappa riportata nella seguen-
te tabella.

REGISTRO DESCRIZIONE REGISTRO DESCRIZIONE
0x0000 f&?;fga'" 9| | oxo006 Stato Chain 6
0x0001 Stato Chain 1 0x0007 Stato Chain 7
0x0002 Stato Chain 2 0x0008 Stato Lock O
0x0003 Stato Chain 3 0x0009 Stato Lock 1
0x0004 Stato Chain 4 0x000A Stato Lock 2
0x0005 Stato Chain 5 0x000B Stato Lock 3

La lettura di un registro restituisce lo stato di uno degli attuatori elen-
cati. Essendo registri consecutivi € possibile leggerli anche tutti insie-
me mediante una sola richiesta. Lo stato restituito € composto da 2
byte (HI e LO, in quest’ordine). Il byte HI indica la posizione (discreta)
dell’attuatore:

BYTE HI

POSIZIONE ATTUATORE
Sconosciuta

Chiuso

Tra Chiuso e meta corsa

Meta corsa

Tra meta corsa e aperto

Aperto
Inutilizzato

Non inizializzato (da calibrare)
Non inizializzato (da calibrare)

N(N|ojualr|w|v|k o

Per il byte LO la decodifica avviene bit a bit, come descritto nella se-
guente tabella:

BYTE LO | DESCRIZIONE | O 1

Bit1 Ready attuatore assente Strteusfr?tree
Bit2 Reed/Alarm i;liltﬁ'\sioorr\e;[tji/vo ;el;fjn{\ attivo
Bit 3 Fault nessun errore ier:{g:r?o

Bit 4-6 Inutilizzati - -

Bit7 | Synchro ndipendente Sincrono

Per inviare un comando ad uno degli attuatori viene utilizzata la fun-
zione 06 (FC 0x06), usando come registro un valore tra 0x0000 e
0x000B, come nel caso della lettura dello stato, ed inserendo come
valore uno dei seguenti:

FC 0x06 Descrizione

Nessun Comando

Apri

Chiudi

Apri tutto
Chiudi tutto
Halt

alr|lw|nv|k|o

Nel caso in cui il comando non sia valido oppure si tenti di comanda-
re un attuatore che ha la modalita “sincro” attivo, verra restituito un
codice di errore.

6. Risoluzione dei problemi
Sulla scheda elettronica di ogni gateway (ispezionabile aprendo il case) &
presente un led rosso che indica lo stato come in tabella.

FREQUENZA

LAMPEGGIO | CONDIZIONE | RISOLUZIONE |

LED ROSSO

SEMPRE Errore generico Ricontrollare il collegamento
ACCESSO g elettrico di tutti i cavi

VELOCE E LIN assente Controllare il collegamento del
COSTANTE cavo LIN (bianco)

LENTO E

COSTANTE LIN presente Nessun problema

Nel caso di problemi o incertezze, rivolgersi al Vs. rivenditore di fiducia o al
nostro customer service tecnico mail: support@myapro.it

7. Termini e condizioni

La garanzia del dispositivo acquistato ha validita di due anni a partire dalla
data riportata sulla bolla di vendita. In caso di problemi di funzionamen-
to del motore sara possibile rendere in conto visione solo il materiale in
garanzia acquistato da paesi UE. Per i paesi EXTRA UE l'assistenza verra
effettuata esclusivamente in remoto. La gestione del componente difet-
toso (eventuale ripristino o sostituzione) verra effettuata entro i 30 giorni
lavorativi dalla data di consegna in Master.

TECNICI - TECHNICAL DATA - A1126.10

Nome commerciale APRO - NET PRO
24V DC (+/- 20%)
Corrente di alimentazione < 100mA rms

Peso 34g

Dimensioni 22,6 x85x 50,2 mm
Protocollo di comunicazione Modbus
Temperatura di funzionamento | -40°C/+85°C

Tensione alimentazione

ENGLISH
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Carefully read and understand the following safety instructions be-
fore installing the device. The device may only be installed by com-
petent and qualified technical personnel.
Daily use of the device is not intended for persons with physical, sensory
or mental impairments. Children can only use the device under the super-
vision of an adult. It is also forbidden to play with the device.
This device is only and exclusively intended for the use for which it was
designed, as indicated in the user manual of the device. The manufactu-
rer cannot be held liable for damage due to improper use.
Installation must be carried out according to the manufacturer’s in-
structions. Failure to comply with these recommendations may compro-
mise the safety of the entire system.
The electrical supply installation must be carried out in accordance with
the regulations in force in the country of installation.
Before connecting the device to the power supply, check that the
voltage matches the voltage indicated herein.
The device is intended for indoor and dry installation. Installation in cor-
rosive and humid environments is not permitted. For any special applica-
tions, please consult our technical customer service in advance.
The product must not be subjected to shocks, falls or vibrations. Do not
wash the device with water jets or cleaning products. Do not immerse in
water. In the event of a fault or malfunction, disconnect the power from
the main switch and call a qualified technician.
For APRO actuators and accessories operating at 24 V, it is mandatory
to use a class II transformer, i.e. transformers in which the protection
against electric shock is not only based on the main insulation but also
on additional safety measures such as double or reinforced insulation,
since measures such as protective grounding are not available, nor can
the installation conditions be relied upon.
A In accordance with the manufacturer’s liability for its products,
the information in this manual and in the corresponding assembly
instructions and product wiring diagrams (information on correct use,
misuse, product performance, maintenance, information and instruction
obligations) must be observed. Non-compliance exempts the manufactu-
rer from any legal liability.
The storage of equipment on site must be carried out in accordance with
all procedures that can prevent damage, dust, moisture or contamination.
Master Italy S.R.L. will not be liable if third-party actuators or accessories
are used with APRO actuators.
Check that the conditions specified in the technical data, such as room
temperature and electrical data, are met at the installation site.
“ The gateway complies with the RED Directive (Model A), LVD
2014/35/EU and RoHS Directive 2011/65/EU, and other directives
and standards attached in the CE Declarations of Incorporation and Con-
formity.

2. Scrapping and decommissioning

Disconnect the power supply during cleaning and maintenance. In the
event of a fault or malfunction, switch the device off via the main switch
and have only qualified technical personnel intervene. It is recommen-
ded that the device itself, accessories, packaging, etc. be sent to a waste
recycling centre as stipulated by current laws on waste recycling. The
device is ROHS-compliant and consists mainly of the following materials:
Aluminium, Zinc, Iron, Plastics of various types, Copper. Dispose of mate-
rials in accordance with local regulations.

3. Main specifications

The Gateway allows you to create a Smart network by associating all con-
nected devices from the APRO range with each other. APRO NET PRO allows
the interfacing of a LINbus network of actuators to a Modbus network, for
monitoring and control operations. It is not compatible with APRO applica-
tion, as it is managed by the third Modbus network. Each gateway is marked
as per Directive 2006/42/EC, i.e. with trade name, manufacturer’s address,
operating current and voltage, WEEE symbol, CE marking, RoHS marking
operating temperature range and input and output specifications.

4. Installation

Carry out the installation procedure with the 24-230V DC transformer
disconnected from the mains!

[ 2 3 |
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Connect the voltage leads, +24V DC and Ground, to numbers 1

and 2 on the upper terminal block.

The LIN cable, which must be connected to number 3 on the up-

per terminal block, is the data cable that must be connected toa

distributor that connects all actuators to each other and enables

the exchange of position and status information.

The lower connector is used to connect to the third ModBus

network. It is recommended to consult with your network opera-

tor to integrate this device.

5. Configuration
The default parameters for the gateway’s Modbus communication are shown
in the following table:

PARAMETER | DEFAULT VALUE | NOTES SETTINGS
0x10 (16 Register From 0x01 (1)
Modbus address | o imal) 0x0100 to OXF7 (247)
0= 9600,
Baud-rate 19200 hegister 1=19200,
2= 38400
) Register 0 =EVEN,
Parity Even 0x0102 1= NONE
Mode RTU

Therefore, to change the address, baud-rate or parity, it is necessary to
write the new value into the corresponding register using function 06
(FC 0x06). In the event of a successfully implemented change, the new
settings will only take effect on the next reboot by switching the device
off and on again. In the event of an invalid setting, an error code will be
prompted.

To find out the status of the actuators, function 04 (FC 0x04 Read In-
put Registers) is available according to the map in the following table.

REGISTRO DESCRIZIONE REGISTRO DESCRIZIONE
0x0000 (CP;‘:'srt‘j;a‘“S 0 0x0006 | Chain 6 Status
0x0001 Chain 1 Status 0x0007 Chain 7 Status
0x0002 Chain 2 Status 0x0008 Lock 0 Status
0x0003 Chain 3 Status 0x0009 Lock 1 Status
0x0004 Chain 4 Status 0x000A Lock 2 Status
0x0005 Chain 5 Status 0x000B Lock 3 Status

Reading a register returns the status of one of the listed actuators.
Being consecutive registers, it is also possible to read them all at once
by means of a single request. The returned state consists of 2 bytes
(HI and LO, in that order). The HI byte indicates the (discrete) position
of the actuator:

BYTE HI

ACTUATOR POSITION
Unknown

Closed

Between Closed and mid-stroke
Mid-stroke

Between mid-stroke and open

Open
Unused
Not initialised (to be calibrated)

Njo|jals|w|n (P o

For the LO byte, decoding takes place bit by bit, as described in the
following table:

BYTE LO | DESCRIZIONE | O 1

. . actuator
Bit 0 Halt actuator moving stopped

. actuator
Bit1 Ready actuator absent present

. reed/alarm input reed/alarm
Bit2 Reed/Alarm not active active
Bit 3 Fault no error internal error
Bit 4-6 Inutilizzati - -

. independent synchronous
Bit7 Synchro actuator actuator

In order to send a command to one of the actuators, function 06 (FC
0x06) is used, using a value between 0x0000 and 0xO00B as register,
as in the case of a status reading, and entering one of the following
as value:

FC 0X06

DESCRIPTION
No Command

Open
Close

Open all
Close all
Halt

a|slw|N|k|o

If the command is invalid or an attempt is made to control an actuator that
has the “synchro” mode active, an error code will be prompted.

6. Troubleshooting

On the electronic board of each gateway (which can be inspected by ope-
ning the case) there is a red LED which indicates the status as shown in
the table.

EFEE(')-SEDNFCL?SHING CONDITION | TROUBLESHOOTING
N
FAST AND STEADY | LIN absent gggﬁg #I(urfﬁg)le con=
SLOW AND STEADY | LIN present | No problem

In case of problems or uncertainties, please contact your dealer or our
technical customer service mail: support@myapro.it

7. Terms & Conditions

The warranty for the purchased device is valid for two years from the date
on the sales slip. In the event of motor malfunctions, only material under
warranty purchased from EU countries can be returned. For non-EU coun-
tries, assistance will only be provided remotely. Handling of the defective
part (possible repair or replacement) will be carried out within 30 working
days from the date of delivery to Master.

TECHNICAL DATA - A1126.10

Trade name APRO - NET PRO
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1. Sécurité
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Lisez attentivement et comprenez les instructions de sécurité sui-
vantes avant d’installer le dispositif. Le dispositif ne doit étre installé
que par un personnel technique compétent et qualifié.
L'utilisation quotidienne du dispositif n'est pas destinée aux personnes
dont les capacités physiques, sensorielles ou mentales sont réduites.
L'utilisation par des enfants doit étre surveillée et il est également interdit
de jouer avec le dispositif.
Ce dispositif est uniquement et exclusivement destiné a 'utilisation pour
laquelle il a été concu, comme indiqué sur le mode d’emploi de 'appa-
reil ; le fabricant ne peut étre tenu responsable des dommages dus a une
utilisation inappropriée.
Le dispositif doit étre installé conformément aux instructions du fabri-
cant. Le non-respect de ces recommandations peut compromettre la
sécurité de 'ensemble du systeme.
Le systeme d’alimentation électrique doit étre réalisé conformément aux
réglementations en vigueur dans le pays d’installation.
Avant de connecter le dispositif a l'alimentation électrique, vérifiez
que la tension correspond a celle indiqué.
Le dispositif est destiné a une installation intérieure et séche, l'installa-
tion dans des environnements corrosifs et humides est interdite. Pour
toute application spéciale, veuillez consulter au préalable notre service
technique clientéle.
Le produit ne doit pas étre soumis a des chocs, des chutes ou des vibra-
tions. Il ne faut pas laver le dispositif avec des jets d’eau ou des produits
de nettoyage. Il ne faut pas l'immerger dans l'eau. En cas de panne ou
de dysfonctionnement, éteignez le dispositif par le biais de l'interrupteur
principal et faites appel a un technicien qualifié.
Pour les actionneurs APRO et les accessoires fonctionnant a 24 V il faut
obligatoirement utiliser un transformateur de classe II c’est-a-dire des
transformateurs dans lesquels la protection contre les décharges él-
ectriques ne repose pas seulement sur l'isolation principale, mais aussi
sur des mesures de sécurité supplémentaires telles que isolation dou-
ble ou renforcée, car des mesures telles que la mise a la terre de pro-
tection ne sont pas disponibles et on ne peut pas se fier aux conditions
d’installation.
A Conformément a la responsabilité du fabricant a l'égard de ses
produits, les informations contenues dans ce manuel et dans les
instructions de montage et les schémas de cablage du produit (informa-
tions sur l'utilisation correcte, la mauvaise utilisation, les performances
du produit, la maintenance, les obligations d’information et d’instruction)
doivent étre respectées. La non-conformité exonére le fabricant de toute
responsabilité légale.
Le stockage des dispositifs sur site doit étre effectué conformément a
toutes les procédures susceptibles d’empécher 'endommagement, la
poussiére, 'humidité ou la contamination du dispositif.
Master Italy SRL ne sera pas responsable si des actionneurs ou des ac-
cessoires de fabricants tiers sont utilisés avec ceux APRO.
Assurez-vous que les conditions spécifiées dans les données techniques,
telles que la température ambiante et les données électriques, sont re-
spectées sur le site d’installation.
ﬁ La passerelle est conforme a la directive RED (modele A), a la di-
rective Basse tension 2014/35/EU et a la directive RoHS 2011/65/
EU, ainsi qu’aux autres directives et normes mentionnées dans les
déclarations d’incorporation et de conformité CE.

2. Entretien et réparation

Débranchez l'alimentation électrique pendant le nettoyage et entretien.
En cas de panne ou de dysfonctionnement, éteignez le dispositif via l'in-
terrupteur principal et ne faites intervenir que du personnel technique
qualifié. Nous recommandons d’envoyer le dispositif, les accessoires,
emballage, etc. a un centre de réutilisation écologique comme le sti-
pulent les lois actuelles sur le recyclage des déchets. Le dispositif est
conforme a la réglementation ROHS et est principalement composé des
matériaux suivants : Aluminium, Zinc, Fer, Plastiques de différents types,
Cuivre. Eliminez les matériaux conformément aux réglementations loca-
les en matiere d’élimination.

3. Caractéristiques générales

La passerelle vous permet de créer un réseau intelligent en associant tous les
appareils connectés de la gamme APRO. APRO NET PRO permet d’interfacer
un réseau Bus Lin d’actionneurs a un réseau Modbus, pour des opérations
de surveillance et de controle. Il n'est pas compatible avec les applica-
tions APRO, car il est géré par le troisiéme réseau Modbus. Chaque passerelle
est marquée conformément a la directive 2006/42/CE, c’est-a-dire avec le
nom commercial, l'adresse du fabricant, le courant et la tension de fonction-
nement, le symbole DEEE, le marquage CE, le marquage RoHS, la plage de
température de fonctionnement et les spécifications d’entrée et de sortie.

4. Installation

Effectuez la procédure d’installation de l'appareil avec le transforma-
teur 24-230V DC déconnecté du réseau!
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Power supply voltage 24V DC (+/- 20%)

[ VIN (+24v) [ aND() | LIN (DONNEES) |

Supply current <100mA rms
Weight 34¢g

Sizes 22,6 x85x 50,2 mm
Communication protocol Modbus

Operating temperature -40°C/+85°C

Connectez les cables de tension, + 24V DC et Ground, aux nu-
méros 1 et 2 du bornier supérieur.

Le cable Lin, qui doit étre connecté au numéro 3 du bornier
supérieur, est le cable de données qui doit étre connecté a
une dorsale qui relie tous les actionneurs entre eux et permet
l'échange d'informations sur la position et ['état.

Le connecteur inférieur est utilisé pour se connecter au troisieme
réseau ModBus. Nous recommandons de consulter votre opérat-
eur de réseau pour intégrer ce dispositif.

5. Configuration
Les paramétres par défaut de la communication Modbus de la passerelle
sont indiqués dans le tableau suivant :

PARAMETRE | VALEUR PAR DEFAUT | REMARQUES | PARAMETRES
Adresse . Registre De 0x01 (1)
Modbus 0x10 (16 decimal) | 5,510 2 0xF7 (247)
] 0= 9600,
Baud-rate | 19200 Regiter 1219200,
2 =38400

Registre 0=EVEN,

Parité Even (pair)
i 0x0102 1=NONE

Mode RTU

Par conséquent, pour modifier 'adresse, le baud-rate ou la parité, il
est nécessaire d’écrire la nouvelle valeur dans le registre correspon-
dant a l'aide de la fonction 06 (FC 0x06). Si la modification est réussie,
les nouveaux parameétres ne prendront effet qu’au prochain redém-
arrage, en éteignant et en rallumant l'appareil. En cas de réglage non
valide, un code d’erreur est renvoyé.

Pour connaitre |'état des actionneurs, la fonction 04 (FC 0x04 Read
Input Registers) est disponible selon la carte du tableau suivant.

REGISTRE | DESCRIPTION REGISTRE | DESCRIPTION
0x0000 (sl\fla::tecr?a'” 0 0x0006 | Stato Chain 6
0x0001 Stato Chain 1 0x0007 Stato Chain 7
0x0002 Stato Chain 2 0x0008 Stato Lock O
0x0003 Stato Chain 3 0x0009 Stato Lock 1
0x0004 Stato Chain 4 0x000A Stato Lock 2
0x0005 Stato Chain 5 0x000B Stato Lock 3

La lecture d’un registre renvoie l'état de 'un des actionneurs répertor-
iés. Comme il s’agit de registres consécutifs, il est également possible
de les lire tous en méme temps au moyen d’une seule demande. L'état
renvoyé est constitué de 2 octets (HI et LO, dans cet ordre). L'octet HI
indique la position (discréte) de actionneur :

BYTE HI POSITION ACTIONNEUR

0 Non identifiée

1 Fermé

2 Entre la position fermée et la mi-course
3 Mi-course

4 Entre la demi-course et l'ouverture

5 Ouvert

6 Inutilisé

7 Non initialisé (a calibrer)

our l'octet LO, le décodage s’effectue bit par bit, comme décrit dans
le tableau suivant :

BYTE LO | DESCRIPTION | 0 1

Bit 0 Halt actionneur en a,ctlgnneur a
mouvement larrét

Bit1 Ready actionneur absent actrlonneur

présent

Bit 2 Reed/Alarm entrée reec!/alar- reeld/alarm
me non active actif

Bit3 Fault aucune erreur erreur interne

Bit 4-6 Inutilizzati - -

. actionneur actionneur
Bit7 Synchro indépendant synchrone

Pour envoyer une commande a l'un des actionneurs, la fonction 06 (FC
0x06) est utilisée, en utilisant une valeur comprise entre 0x0000 et
0x000B comme registre, comme dans le cas d’'une lecture d’état, et
en entrant 'une des valeurs suivantes :

FC 0X06 DESCRIPTION
Aucune commande

Ouvrir

Fermer

Ouvrir complétement
Fermer completement
Halt
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Silacommande n’est pas valide ou si l'on tente de contréler un actionneur
dont le mode synchro est actif, un code d’erreur sera renvoyé.

6. Dépannage

Sur la carte électronique de chaque passerelle (qui peut étre inspectée
comme indiqué au chapitre 8) se trouve une LED rouge qui indique ['état
(voir tableau).

FREQUENCE

CLIGNOTEMENT DE | CONDITION | DEPANNAGE
LA LED ROUGE

Vérifiez a nouveau la

- | Erreur i "
TOUJOURS ALLUME P connexion électrique de
generique tous les cébles
RAPIDE ET STABLE | LINabsent | VTifiez [a connexion du

cable Lin (blanc).

LENT ET CONSTANT | LIN présent | Aucun probléme

En cas de problémes ou d’incertitudes, veuillez contacter votre revendeur
ou notre service technique a la clientéle par courrier électronique : sup-
port@myapro.it

7. Terms & Conditions

La garantie du dispositif acheté est valable deux ans a compter de la date
figurant sur le bordereau de vente. En cas de dysfonctionnement du mo-
teur, seul le matériel sous garantie acheté dans les pays de I'UE peut étre
renvoyé. Pour les pays hors UE, le service ne sera effectué qu’a distance.
Le traitement du composant défectueux (réparation ou remplacement
éventuel) sera effectué dans les 30 jours ouvrables a compter de la date
de livraison a Master.

DONNEES TECHNIQUES - A1126.10

Nom commercial APRO - NET PRO
Tension alimentation 24V DC (+/- 20%)
Courant d’alimentation < 100mA rms

Poids 34g

Dimensions 22,6 x85x 50,2 mm
Protocole de communication Modbus
Température de fonctionnement -40°C/+85°C
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1. Seguridad
[1 2 B \
[ anD [ Moda [ ModB |

Lea atentamente y comprenda las siguientes instrucciones de segu-
ridad antes de instalar el aparato. El aparato sélo puede ser instala-
do por personal técnico competente y cualificado.
El uso diario del aparato no esta destinado a personas con capacidades
fisicas, sensoriales o mentales reducidas. El uso por parte de nifios debe
ser supervisado y también esta prohibido jugar con el aparato.
Este aparato esta destinado Unica y exclusivamente al uso para el que
ha sido disefado, tal y como se indica en el manual de instrucciones del
aparato, el fabricante no se hace responsable de los dafios debidos a un
uso incorrecto.
La instalacion debe realizarse de acuerdo con las instrucciones del fabri-
cante. Elincumplimiento de estas recomendaciones puede comprometer
las seguridad de todo el sistema.
El sistema de alimentacion eléctrica debe realizarse respetando la nor-
mativa vigente en el pafs de instalacion.
Antes de conectar el aparato a la red de alimentacion eléctrica,
compruebe que la tensidn coincide con la indicada.
El aparato est4 disefiado para su instalacion en interiores y en seco,
no se permite su instalacion en ambientes corrosivos y himedos. Para
cualquier aplicacion especial, consulte previamente con nuestro servicio
técnico de atencién al cliente.
El producto no debe ser sometido a golpes, caidas o vibraciones. No lave
el aparato con chorros de agua o detergentes. No sumerja el aparato en
agua. En caso de averia o mal funcionamiento, desconecte la alimenta-
cion delinterruptor principal y llame a un técnico cualificado.
Para los actuadores y accesorios APRO que funcionan a 24 V, es obliga-
torio utilizar un transformador de clase 11, es decir, transformadores en
los que la proteccidn contra descargas eléctricas no soélo se basa en el
aislamiento principal, sino también en medidas de seguridad adicionales
como el aislamiento doble o reforzado, ya que no existen medidas como
la puesta a tierra de proteccion o la dependencia de las condiciones de
instalacion.
A De acuerdo con la responsabilidad del fabricante sobre sus pro-
ductos, debe observarse la informacién contenida en este manual
y en las correspondientes instrucciones de montaje y diagramas de
cableado del producto (informacién sobre el uso correcto, uso indebido,
rendimiento del producto, mantenimiento, obligaciones de informacion e
instruccién). Su incumplimiento exime al fabricante de cualquier respon-
sabilidad legal.
El almacenamiento de los dispositivos en la obra debe realizarse respe-
tando todos los procedimientos que puedan evitar dafnos, polvo, hume-
dad o contaminacion.
Master Italy S.R.L. no serd responsable si se utilizan actuadores o acceso-
rios de terceros fabricantes con actuadores APRO.
Compruebe que las condiciones especificadas en los datos técnicos,
como la temperatura ambiente y los datos eléctricos, se cumplen en el
lugar de instalacion.
ﬁ El gateway cumple con la Directiva RED (Modelo A), LVD 2014/35/
EUy Directiva RoHS 2011/65/EU otras directivas y normas adjuntas
en las Declaraciones de Incorporacion y Conformidad CE.

2. Mantenimiento y reparacion

Desconecte la alimentacion eléctrica durante las operaciones de limpie-
za y mantenimiento. En caso de averia o mal funcionamiento, apague el
aparato mediante el interruptor general y haga intervenir Unicamente a
personal técnico cualificado. Se recomienda enviar el propio aparato, los
accesorios, el embalaje, etc. a un centro de reutilizacién respetuoso con
el medio ambiente, tal y como estipulan las leyes vigentes de reciclaje de
residuos. El aparato cumple la normativa ROHS y esta compuesto princi-
palmente por los siguientes materiales: Aluminio, Zinc, Hierro, Plasticos
de varios tipos, Cobre. Elimine los materiales de acuerdo con las normas
locales de eliminacion.

3. Caracteristicas generales

El Gateway permite crear una red inteligente asociando entre si todos los
dispositivos conectados de la gama APRO. APRO NET PRO permite la interco-
nexion de una red LINbus de actuadores a una red Modbus, para operaciones
de supervisiény control. No es compatible con las aplicaciones APRO, ya que
esta gestionada por la red Modbus de terceros. Cada gateway lleva el marca-
do conforme a la Directiva 2006/42/CE, es decir, contiene el nombre comer-
cial, la direccion del fabricante, la corriente y la tension de funcionamiento, el
simbolo RAEE, el marcado CE, el marcado RoHS, el rango de temperatura de
funcionamiento y las especificaciones de entrada y salida.

4. Instalacion

A Realice el procedimiento de instalacién con el transformador de 24-
230V CC desconectado de la red.

[ 2 3 \

[ VIN (+24v) | aNo | LIN (DATOS) |

Conecte los cables de tension, +24V CCy Tierra, a los nimeros 1
y 2 del bloque de terminales superior.

Elcable LIN, que debe conectarse al nimero 3 del bloque de ter-
minales superior, es el cable de datos que debe conectarse a una
red troncal que conecta todos los actuadores entre siy permite
el intercambio de informacion de posicion y estado.

El conector inferior sirve para conectarse a la red ModBus terce-
ra. Se recomienda consultar con su operador de red paraintegrar
este dispositivo.

5. Configurazione
Los parametros por defecto para la comunicacion Modbus del Gateway se
muestran en la siguiente tabla:

i VALOR
PARAMETRO PREDETERMINADO NOTAS AJUSTES
Modalidad RTU

Por lo tanto, para cambiar la direccion, la velocidad de transmision o la
paridad es necesario escribir el nuevo valor en el registro correspon-
diente utilizando la funcién 06 (FC 0x06). Si el cambio se realiza cor-
rectamente, la nueva configuracién solo tendra efecto en el siguiente
reinicio, apagando y volviendo a encender el dispositivo. En caso de
que el ajuste no sea valido, se devolvera un codigo de error.

Para conocer el estado de los actuadores, esta disponible la funcién
04 (FC 0x04 Leer Registros de Entrada) segin el mapa de la siguiente
tabla.

REGISTRO DESCRIPCION REGISTRO | DESCRIPCION
0x0000 (El\jg“s‘izrfha'” O] | 0x0006 | Estado Chain 6
0x0001 Estado Chain 1 0x0007 Estado Chain 7
0x0002 Estado Chain 2 0x0008 Estado Lock O
0x0003 Estado Chain 3 0x0009 Estado Lock 1
0x0004 Estado Chain 4 0x000A Estado Lock 2
0x0005 Estado Chain 5 0x000B Estado Lock 3

La lectura de un registro devuelve el estado de uno de los actuadores
de la lista. Al tratarse de registros consecutivos, también es posible
leerlos todos a la vez mediante una Unica solicitud. El estado devuelto
consta de 2 bytes (HI y LO, en ese orden). El byte HI indica la posicion
(discreta) del actuador:

BYTE HI POSICION DEL ACTUADOR
Desconocida

Cerrado

Entre cerrado y mitad de trayectoria

Mitad de trayectoria

Entre mitad de trayectoria y abierto
Abierto

Inutilizado

Njo|o|r|w|Nv|k|o

No inicializado (por calibrar)

Para el byte LO la descodificacién se produce bit a bit, como se descri-
be en la tabla siguiente:

BYTELO | DESCRIPCION | 0 1

. actuador actuador
Bit0 Halt en movimiento detenido
Bit1 Ready actuador ausente S%L;Zi?er
Bit 2 Reed/Alarm ﬁgt;iﬁsgeed/Alarm ;e;ﬁ{)alarm
Bit 3 Fault ningun error iel':{g:no
Bit 4-6 Inutilizzati - -
Bit7 | Synchro ndependiente Zincrone

Para enviar un comando a uno de los actuadores, se utiliza la fun-
cion 06 (FC 0x06), utilizando como registro un valor entre 0x0000 y
0x000B, como en el caso de una lectura de estado, e introduciendo
como valor uno de los siguientes:

DESCRIPCION

Ningun comando

Abrir

Cerrar

Abrir todo

Cerrar todo

Halt

FC 0x06

alrlw|[Nv|k|o

En caso de que el comando no sea valido o se intente controlar un actua-
dor que tenga el modo ‘sincro’ activo, se devolvera un codigo de error.

6. Solucion de problemas
En la tarjeta electronica de cada gateway (que puede inspeccionarse
abriendo la carcasa) hay un LED rojo que indica el estado como en la tabla.

FRECUENCIA DE

INTERMITENCIA | CONDICION ISDgLPURcégI’.\‘EMAS
DEL LED ROJO
SIEMPRE Error genérico Zg:\\/ee;f?ncglnétcr?:iiral?ie todos
ENCENDIDO g
los cables
RAPIDO LIN ausente Controlar la conexion del
Y CONSTANTE cable LIN (blanco)
LENTO —
Y CONSTANTE LIN presente Ningdn problema

En caso de problemas o dudas, péngase en contacto con su distribuidor
0 con nuestro servicio técnico de atencion al cliente: support@myapro.it

7. Términos y conexiones

La garantia del material adquirido es valida durante dos afios a partir de la
fecha que figura en la factura de venta. En caso de averia del motor, sélo
podra devolverse para su reparacion el material en garantia adquirido en
paises de la UE. Para los paises no pertenecientes a la UE, el servicio sélo
se realizard a distancia. La gestion del componente defectuoso (posible
reparacion o sustitucion) se llevara a cabo en un plazo de 30 dias labo-
rables a partir de la fecha de entrega a Master.

DATOS TECNICOS - A1126.10

Nombre comercial APRO - NET PRO

i VALOR - - —

PARAMETRO PREDETERMINADO | NOTAS AJUSTES Tension de alimentacion 24V DC (+/- 20%)
Direccién Ox10 (16 decimal | RegstT0 (Dla) gxt?xlw Corriente de alimentacion < 100mA rms
Modbus 0x0100 Peso 34¢g

(247)

Registro 0 = 9600, Dimensiones 22,6 x85x 50,2 mm

Baud-rate 19200 Oxglol 1=19200, Protocolo de comunicacién Modbus

238400 Temperatura de funcionamiento -40°C/+85°C

. Registro 0= EVEN,

Paridad Even (pares) 0x0102 1= NONE

POLSKI
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1. Bezpieczenstwo
[1 [2 [3 \
[ anD [ Moda [ ModB |

Przed przystagpieniem do montazu urzadzenia nalezy doktadnie
przeczytaé ze zrozumieniem ponizsze instrukcje bezpieczenstwa.
Montaz urzadzenia moze wykona¢ wytacznie kompetentny i wykwali-
fikowany personel techniczny.
Osoby o ograniczonych mozliwosciach fizycznych, sensorycznych lub
umystowych nie powinny na co dzien korzystac¢ z urzadzenia. Dzieci moga
uzywac urzadzenia wytacznie pod nadzorem, ponadto zabronione jest
wykorzystywanie go jako zabawki.
To urzadzenie jest przeznaczone tylko i wytacznie do uzytku, do ktérego
zostato zaprojektowane, zgodnie z informacjami zamieszczonymi w jego
instrukcji obstugi; producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody
powstate w wyniku uzytkowania urzadzenia niezgodnie z jego przeznac-
zeniem.
Montaz urzadzenia nalezy wykona¢ zgodnie z instrukcjg producenta.
Niestosowanie sie do tych zalecen moze zagrozi¢ bezpieczenstwu catego
systemu.
Instalacja zasilania elektrycznego musi by¢ wykonana zgodnie z przepi-
sami obowiazujacymi w kraju instalacji.
Przed podtaczeniem urzadzenia do zasilania elektrycznego nalezy
sprawdzi¢, czy napiecie jest zgodne ze wskazanym.
Urzadzenie jest przeznaczone do instalacji w suchych pomieszczeniach,
montaz w $rodowisku korozyjnym i wilgotnym jest niedozwolony. W razie
konieczno$ci specjalnych zastosowan prosimy o wczesniejsza konsul-
tacje z naszym dziatem obstugi technicznej klienta.
Produkt nie moze by¢ narazony na uderzenia, upadki lub drgania. Nie
nalezy my¢ urzadzenia strumieniem wody ani detergentami. Nie zanur-
za¢ w wodzie. W przypadku usterki lub awarii nalezy odcig¢ zasilanie od
wytacznika gtownego i wezwac wykwalifikowanego technika.
Dla sitownikdw i akcesoriow APRO zasilanych napieciem 24 V nalezy
obowiazkowo stosowac transformatory klasy II, czyli transformatory, w
ktérych ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym opiera sie nie
tylko na izolacji gtéwnej, ale réwniez na dodatkowych $rodkach bezpiec-
zenstwa, takich jak podwojna lub wzmocniona izolacja, poniewaz nie sg
dostepne $rodki takie jak uziemienie ochronne, ani tez nie mozna opiera¢
sig na warunkach instalacji.
A Producent ponosi odpowiedzialnos¢ za swoje produkty pod warun-
kiem przestrzegania informacji zawartych w niniejszej instrukcji oraz
w odpowiednich instrukcjach montazu i schematach elektrycznych pro-
duktu (informacje dotyczace prawidtowego i niewtasciwego uzytkowania,
parametrow produktu, konserwacji, obowiazkéw informacyjnych i szkole-
niowych). W razie nieprzestrzegania instrukcji producent jest zwolniony z
wszelkiej odpowiedzialnosci prawnej.
Urzadzenia muszg by¢ przechowywane w zaktadzie zgodnie ze wszystki-
mi procedurami, ktére maja zapobiega¢ ich uszkodzeniu, zakurzeniu,
zawilgoceniu lub zanieczyszczeniu.
Firma Master Italy S.R.L. nie bedzie ponosi¢ odpowiedzialnosci w przypa-
dku wykorzystywania sitownikdéw lub akcesoriéw innych firm z analogi-
cznymi urzadzeniami APRO.
Sprawdzi¢, czy warunki wskazane w danych technicznych, takie jak tem-
peratura otoczenia i dane elektryczne, sa spetnione w miejscu instalacji.
Bramka spetnia wymagania dyrektywy RED (Model A), LVD 2014/35/
EU i dyrektywy RoHS 2011/65/EU oraz innych dyrektyw i przepisow
zatgczonych do Deklaracji wtaczenia i zgodnoéci WE.

2. Konserwacja i naprawa

odczas czyszczenia i konserwacji zasilanie musi by¢ odtaczone. W przypa-
dku usterki lub awarii nalezy wytaczy¢ urzadzenie za pomoca wytacznika
gtdwnego i wezwac wykwalifikowany personel techniczny. Zaleca sie,
aby urzadzenie, akcesoria, opakowania itp. zostaty przekazane do pun-
ktu ekologicznego wykorzystywania odpadéw, zgodnie z obowigzujacymi
przepisami w zakresie recyklingu odpaddéw. Urzadzenie spetnia norme
ROHS i sktada sie gtownie z nastepujacych materiatow: aluminium, cynk,
Zelazo, réznego typu tworzywa sztuczne, miedz. Usuwac materiaty zgod-
nie z lokalnymi przepisami w zakresie usuwania odpaddw.

3. Wtasciwosci ogolne

Bramka umozliwia stworzenie sieci Smart poprzez potaczenie ze sobg
wszystkich urzadzen zwigzanych z gama APRO. APRO NET PRO umozliwia
potaczenie interfejsem sieci LINbus sitownikéw z siecig Modbus, do celow
monitorowania i kontroli. Nie jest kompatybilna z aplikacja APRO, poniewaz
jest zarzadzana przez siec trzecig Modbus. Na kazdej bramce znajduje sie oz-
nakowanie zgodne z dyrektywa 2006/42/WE, zawierajace nazwe handlowa,
adres producenta, natezenie pradu i napiecie robocze, symbol WEEE, oznac-
zenie CE, oznaczenie RoHS, zakres temperatur dziatania oraz specyfikacje
input i output.

4, Instalacja

A Podczas wykonywania procedury instalacji urzadzenia transformator
24-230V DC musi by¢ odtaczony od sieci!

[ 2 3 |

[ VIN (+24v) | ahoe) | LN (DANE) |

Podtaczy¢ przewody napigciowe, +24V DC i mase do numeréw 1
i 2 gornej skrzynki zaciskowej.

Przewdd LIN, ktéry nalezy podtaczy¢ do numeru 3 gornej skr-
zynki zaciskowej, to przewdd danych i musi on by¢ podtgczony
do szkieletu taczacego wszystkie sitowniki oraz umozliwiajacego
wymiane informacji o ich potozeniu i stanie.

Dolne ztacze stuzy do podtaczenia do sieci trzeciej ModBus. Zale-
ca sie konsultacje z operatorem wtasnej sieci w celu zintegrowa-
nia tego urzadzenia.

5. Konfiguracja
Parametry domyslne odnoszace sie do komunikacji Modbus bramki sg wska-
zane w ponizszej tabeli:

PARAMETR WARTOS$E DOMYSLNA | UWAGI | USTAWIENIA
0x10 Register | From 0x01 (1)
Adres Modbus (16 dziesietnych) 0x0100 | to OxF7 (247)
Rejestr 0=9600,
Baud-rate 19200 0xg)101 1=19200,
2 =38400

Rejestr
0x0102

0=EVEN,

Parzystos¢ 1 = NONE

Even (parzysty)

Mode RTU

Tak wigc, aby zmieni¢ adres, baud-rate lub parzysto$¢ nalezy wpi-
sa¢ nowa wartos¢ do odpowiedniego rejestru za pomoca funkeji 06
(FC 0x06). Jezeli zmiana zostanie prawidtowo wprowadzona, nowe
ustawienia beda dziata¢ dopiero od nastepnego uruchomienia, po
wytaczeniu i ponownym wiaczeniu urzadzenia. Jezeli wprowadzone
ustawienie bedzie nieprawidtowe, zostanie zwrdcony kod btedu.

Aby sprawdzi¢ stan sitownikéw, dostepna jest funkcja 04 (FC 0x04
Read Input Registers) zgodnie z mapa przedstawiona w ponizszej
tabeli.

REJESTR OPIS REJESTR OPIS
0x0000 flf,lzr;tce?;"“ 0 0x0006 | Stan Chain 6
0x0001 Stan Chain 1 0x0007 Stan Chain 7
0x0002 Stan Chain 2 0x0008 Stan Lock 0
0x0003 Stan Chain 3 0x0009 Stan Lock 1
0x0004 Stan Chain 4 0x000A Stan Lock 2
0x0005 Stan Chain 5 0x000B Stan Lock 3

Odczyt rejestru zwraca stan jednego z wymienionych sitownikow.
Poniewaz sg to kolejne rejestry, mozliwe jest réwniez odczytanie ich
wszystkich tacznie za pomoca jednego zadania. Zwrdcony stan sktada
sie z 2 byte’déw (HI i LO, w tej kolejnosci). Byte HI wskazuje potozenie
(dyskretne) sitownika:

BYTE HI POLOZENIE SILOWNIKA
Nieznane

Zamkniety

Miedzy Zamkniety a Potowa skoku
Potowa skoku

Miedzy Potowa skoku a Otwarty
Otwarty

olu|blw|Nv|k|o

Nieuzywany
7 Niezainicjalizowany (do skalibrowania)

Dla byte’a LO dekodowanie nastepuje bit po bicie, jak opisano w po-
nizszej tabeli:

BYTE LO | DESCRIZIONE | O 1
Bit 0 Halt sitownik w ruchu sitownik
zatrzymany
Bit1 Ready S[{owmk sitownik obecny
nieobecny
Bit 2 Reed/Alarm werme_reed/ reed/alarm
alarm nieaktywne | aktywne
Bit 3 Fault brak btedu btad wewnetrzny
Bit 4-6 Nieuzywane - -
i i sitownik
Bit7 Synchro sitownik ,
niezalezny synchroniczny

Aby wysta¢ polecenie do jednego z sitownikéw, korzysta sie z funkcji
06 (FC 0x06), stosujac jako rejestr warto$¢ zawarta miedzy 0x0000 i
0x000B, jak w przypadku odczytu stanu, i wprowadzajac jako warto$¢
jedna z ponizszych cyfr:

FC 0X06 OPIS

Zamknij wszystko
Halt

0 Brak polecen

1 Otworz

2 Zamknij

3 Otworz wszystko
4

5

Jesli polecenie jest nieprawidtowe lub podjeto probe sterowania sitown-
ikiem, ktéry ma aktywny tryb ,synchro”, zostanie zwrécony kod btedu.

6. Rozwigzywanie problemow

Na karcie elektronicznej kazdej bramki (ktérg mozna sprawdzié, otwie-
rajac obudowe) znajduje sie czerwona dioda LED, wskazujaca stan urzad-
zenia, jak przedstawiono w tabeli.

CZESTOTLIWOSC

MIGANIA CZERWO- STAN
NEJ DIODY LED

ROZWIAZANIE
PROBLEMU

Ponownie sprawdzié¢
CALY CZAS WEACZONA | Btad ogdlny | potaczenie elektryczne
wszystkich przewodoéw.
Sprawdzi¢ potaczenie
przewodu LIN (biatego)

SZYBKO I CIAGLE Brak LIN

POWOLI I CIAGLE LIN obecny | Brak problemoéw

W przypadku probleméw lub niejasnosci prosimy o kontakt ze sprzedawca
lub z naszym dziatem obstugi technicznej klienta za posrednictwem
poczty elektronicznej: support@myapro.it

7. Zasady i warunki

Gwarancja na zakupione urzadzenie jest wazna przez dwa lata od daty
wskazanej na dokumencie sprzedazy. W przypadku awarii napedu mozna
zwrdci¢ do weryfikacji tylko materiat objety gwarancia, ktéry zostat zaku-
piony w krajach UE. Dla krajéw spoza UE dostepna jest wytacznie obstuga
zdalna. Obstuga wadliwego elementu (ewentualna naprawa lub wymiana)
nastapi w ciggu 30 dni roboczych od daty jego dostawy do firmy Master.

DANE TECHNICZNE - A1126.10

Nazwa handlowa APRO - NET PRO

TURKCGE
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1. Glivenlik

B 2 3

| GND | ModA | ModB

Cihazin kurulumunu yapmadan 6nce asagidaki giivenlik talimatlarini
dikkatle okuyun ve anlayin. Cihazin kurulumu yalnizca ehil ve nite-
likli personel tarafindan yapilmalidir.
Cihazin glnlik kullanimi bedensel, duyusal veya zihinsel kapasitesi
dustk kisilere yonelik degildir. Cocuklar tarafindan gozetim altindayken
kullanitmalidir ve ayrica cihazla oynamalari yasaklanmalidir.
Bu cihaz yalnizca ve 6zellikle cihazin kullanim kilavuzunda belirtildigi gibi
tasarlandigl kullanima yoneliktir ve uygunsuz kullanimdan kaynakli hasar-
lardan Uretici sorumlu tutulamaz.
Kurulumu dreticinin talimatlarina gore yapilmalidir. Bu énerilere uygun
hareket etmemek, sistemin tamaminin glivenligini tehlikeye atar.
Elektrik beslemesi tesisatinin désenmesi, kurulumun yapildigi Glkede
ylrirlikte olan standartlara uygun yapilmalidir.
Cihazi elektrik beslemesine baglamadan dnce gerilim degerinin be-
lirtilen degere karsilik geldiginden emin olun.
Cihaz i¢ mekanlarda, kuru yerlere kurulmak igindir, korozyona yol acan ve
nemli yerlerde kurulmasina izin verilmez. Her ézel uygulamanin dnces-
inde musteri teknik servisimize danismaniz rica edilir.
Uriin darbelere, diismeye veya titresime maruz kalmamalidir. Cihazi su
jeti veya deterjan kullanarak yikamayin. Suya daldirmayin. Bir ariza veya
bozukluk meydana gelmesi halinde, ana salterden akimi kesin ve ehil bir
teknisyenin midahale etmesini saglayin.
24V ile calisan APRO aktliator ve aksesuarlarinda Sinif II transformator
veya elektrik carpmasina karsi korumasi yalnizca izolasyon ilkesine degil,
koruma amacli topraklama gibi énlemleri bulunmadigindan ve kurulum
kosullarina glivenilemediginden ayni zamanda cift veya takviyeli izo-
lasyon gibi ilave glivenlik 6nemlerini temel alan transformatérleri kullan-
mak zorunludur.
A Ureticinin driinlerine dair sorumluluguna uygun olarak, bu kilav-
uzda ve ilgili Grin montaj talimatlari ile elektrik semalarinda yer
alan bilgilere (dogru kullanim, uygunsuz kullanim, Grin performans
degerleri, bakim, bilgilendirme ve talimat verme yukimliligune iliskin
bilgilere) uyulmalidir. Bu konuda uygun hareket etmemek Ureticinin her
tlrlt yasal sorumlulugunu ortadan kaldirir.
Cihazlarin santiyedeki depolamasi, zararlar, toz, nem veya kontaminasyo-
nu 6nleyebilecek tiim prosedrlere uyularak yapitmalidir.
APRO drlnleriyle Gclncl taraflarin aktiator veya aksesuarlarinin kul-
lanilmasi halinde Master Italy S.R.L. firmasi sorumlu olmayacaktir.
Ortam sicaklig ve elektrik bilgileri teknik verilerde belirtilen sartlarin
kurulumun yapildigi sahada saglandigindan emin olun.
ﬁ Ag gecidi RED direktifine (Model A), 2014/35/EU sayili LVD ve
2011/65/EU sayili RoHS direktiflerine, Birlestirme ile CE Uygunluk
Beyanlarinda belirtilen diger direktif ve standartlara uygundur.

2. Bakim ve onarim

Temizlik ve bakim islemleri yaparken giic beslemesini ayirin. Bir ariza
veya bozukluk meydana gelmesi halinde, ana salterden cihazi kapa-
tin ve yalnizca ehil bir teknik personelin midahale etmesini saglayin.
Cihazin kendisinin, aksesuarlarinin, ambalajlarinin, vb., atiklarin geri
donustirilmesi konusunda yirirlikte olan yasalar uyarinca ekolojik ola-
rak yeniden kullanim merkezine génderilmeleri tavsiye edilir. Cihaz ROHS
standardina uygundur ve temel olarak asagidaki malzemelerden meyda-
na gelmektedir: Aliminyum, Cinko, Demir, Cesitli tipte plastikler, Bakir. Bu
malzemeleri bertaraflari konusunda yirirlikte olan yerel yonetmeliklere
uygun sekilde bertaraf edin.

3. Genel 6zellikler

Ag Gegidi, APRO Urlin gaminda yer alan tim bagli Grtinleri birbirleriyle iliskil-
endiren bir Smart agl olusturmaya olanak tani. APRO NET PRO, izleme ve
kontrol islemleri igin akttiatérlerin LINbus agiyla bir Modbus agina arayliz
baglantisi kurulmasina olanak tanir. APRO uygulamasiyla uyumlu degildir,
bundan dolay: tglinct taraf Modbus agi tarafindan yonetilir. Her ag gecid-
inde 2006/42/CE sayili direktifte sart kosulan isaretler, yani ticari adi, imala-
t¢inin adresi, calisma akimi ve gerilimi, RAEE isareti, CE isareti, RoHS isareti,
calisma sicakligr araligi ile belirli girisler ve cikislar yer alir.

4. Kurulum
A Cihazin kurulum prosediriini 24-230V DC transformatériin sebeke

baglantisini kestikten sonra yapin!
1 2 3 \

[ VIN (+24v) [ aND() | LN AT |
+24V DC ve Ground (Toprak) seklindeki gerilim kablolarini tist
klemensin 1 ve 2 numaralarina baglayin.

Ust klemensin 3 numarasina baglanacak olan LIN kablosu,
konum ve durumlanyla ilgili bilgilerin birbirleriyle aligverigini
yapmalart icin tim aktuatérleri baglayan bir omurgaya baglanm-
alidir.

Alt konektor Gclinci taraf ModBus agina baglanti yapmak icind-
ir. Bu cihazin entegrasyonunu yapmak icin aginizin yoneticisine
danismaniz tavsiye edilir.

5. Yapilandirma
Ag Gecidinin Modbus iletisimiyle ilgili varsayilan parametreleri asagida yer
alan tabloda belirtilmistir:

PARAMETRE | VARSAYILAN DEGER | NOTLAR | AYARLAR
Modbus Yazmag 0x01 (1) ila OxF7
Adresi 0x10 (16 ondalik) 0x0100 (247) arasi

Y. 0=9600,
Baud hizi 19200 ovo105 | 1=19200,

2 =38400
- ’ Yazmag | 0=CIFT, 1=

Esitlik Even (gift) 0x0103 HICBIRT
Mod RTU

Napiecie zasilania 24V DC (+/- 20%)

Prad zasilania < 100mA rms
Waga 34g
Wymiary 22,6 x85x 50,2 mm

Protokét komunikacyjny

Modbus

Temperatura dziatania

-40°C/+85°C

Dolayisiyla, adres, baud hizi veya esitligi degistirmek i¢in 06 (FC 0x06)
fonksiyonuyla karsilik gelen yazmaca yeni degerin yazilmasi gerekir.
Yapilan degisiklik olumlu sonuglandiginda, ayarlar yalnizca bir sonraki
acilista, yani cihaz kapatilip yeniden agildiginda etkili olacaktir. Ayarlarin
gecerli olmamasi halinde bir hata kodu verilecektir.

Aktadtérlerin durumunu 6grenmek icin, asagidaki tabloda belirtilen esl-

estirmeye gore 04 (FC 0x04 Read Input Registers) kullanilabilir.

YAZMAC ACIKLAMA YAZMAC ACIKLAMA
0x0000 s:izm(Master) 0x0006 Chain 6 durumu
0x0001 Chain 1 durumu 0x0007 Chain 7 durumu
0x0002 Chain 2 durumu 0x0008 Lock 0 durumu
0x0003 Chain 3 durumu 0x0009 Lock 1 durumu
0x0004 Chain 4 durumu 0x000A Lock 2 durumu
0x0005 Chain 5 durumu 0x000B Lock 3 durumu

Bir yazmacin okunmasi, listelenen aktiatorlerden birinin durumunu
verir. Ardisik yazmaglar olduklarindan, hepsi birlikte tek bir istekle
okunabilir. Verilen durum 2 bayttan (yine bu sirayla HI ve LO seklinde)
olusur. HI bayti akttiatoriin konumunu (ayrik) belirtir:

HI BAYTI AKTUATORUN KONUMU
Bilinmiyor

Kapali

Kapaliile yarim kurs arasinda
Yarim kurs

Yarim kurs ile agik arasi

Acik

Kullanilmaz

Baslatilmad (kalibre edilecek)
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LO bayti ile kod c6zme, asagidaki tabloda aciklandigl gibi her bite gore
gerceklesir:

LO BAYTI | ACIKLAMA 0 1
Bit 0 Halt aktluator hareket aktlator
halinde duruyor
Bit 1 Hazir aktiiator yok aktator
mevcut
. reed/alarm girisi reed/alarm
Bit2 Reed/Alarm | otiin degil etkin
Bit 3 Fault hata yok dabhili hata
Bit 4-6 Kullanilmaz - -
Bit7 Synchro aktliator bagimsiz akttator
senkron

Aktlatérlerden birine bir komut géndermek icin, durum okumasinda
oldugu gibi yazmag olarak 0x0000 ila 0x000B arasinda bir deger kul-
lanarak ve asagidakilerden birini deger olarak girerek, 06 (FC 0x06)
fonksiyonu kullanilir:

FC 0X06 ACIKLAMA

Komut Yok

Ag

Kapat

Timiini ag
Tumini kapat
Halt

alrlwNv|k|o

Komutun gegerli olmamasi veya “senkron” modu etkin olan bir aktlatére
komut verilmeye calisilmasi halinde bir hata kodu verilir.

6. Sorunlarin giderilmesi
Her ag gecidinin elektrik semasinda (kasasi acilarak incelenebilir), duru-
munu tabloda oldugu gibi gésteren bir kirmizi led lamba bulunur.

KIRMIZI LEMBA 3 3 3
YANMA SIKLIGI KOSUL SORUNUN GIDERILMESI
X Tim kablolarin elektrik

DAIMA ACIK Genel hata baglantilarini yeniden
kontrol edin
o . LIN kablosunun (beyaz)
HIZLIVE SUREKLE LIN yok baglantisini kontrol edin
YAVAS VE SUREKLI | LIN var Sorun yok

Sorunlar veya belirsiz noktalar olmasi halinde, giivendiginiz saticiniza veya
su adresten misteri teknik servisimize basvurun: support@myapro.it

7. Sartlar ve kosullar

Satin alinan cihazin garantisi, satis belgesinde belirtilen tarihten itibaren
iki yil gecerlidir. Motorun calismasiyla ilgili sorun ¢ikmasi halinde yalnizca
AB (lkelerinden alinan garanti kapsamindaki malzeme dikkate alinacak-
tir. AB DISI ilkelerde teknik servis yalnizca uzaktan verilecektir. Kusurlu
bilesenin yonetimi (muhtemel onarim veya degisiklik) Master firmasina
teslim tarihinden itibaren 30 is giind icinde yapilacaktir.

TEKNIK VERILER - A1126.10
Ticari ad APRO - NET PRO
24V DC (+/- 20%)

Besleme gerilimi

Besleme akimi < 100mA rms
Agirlik 34g

Boyutlar 22,6 x85x50,2mm
iletisim protokolii Modbus

Calisma sicakligi -40°C/+85°C
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